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1. Cel ¢wiczenia:

Poznanie zasad integracji systemow automatyzacji: uktady elektropneumatyczne, sensory sterowniki.
Odwzorowanie uktadu elektropneumatycznego oraz elektrycznego manipulatora zbudowanego na
podzespotach firmy MONTECH.

2. Przebieg éwiczenia.
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Zapozna¢ si¢ z budowa manipulatora,

Przeanalizowac ilo$¢ oraz rodzaj elementéw uktadu elektrycznego,
Przenalizowa¢ budowg uktadu pneumatycznego,

Podtaczy¢ manipulator do zroédia zasilania,

Zalaczy¢ doptyw sprezonego powietrza — zawor redukcyjny,
Przeanalizowac tryby pracy manipulatora,

Przeanalizowac¢ sygnaly pracy wyspy zaworowe;j,

Przeanalizowac sygnaly wejsciowe 1 wyjSciowe na sterowniku,
Narysowac/uzupetni¢ schemat elektropneumatyczny manipulatora,

(10)  Narysowac/uzupehi¢ uproszczony schemat elektryczny manipulatora,

3. Schemat ukladu manipulatora (uktad kinematyczny oraz tor przemieszczania kulki).

Na schematach zaznaczy¢ polozenia poszczegélnych czujnikow. Oznaczenia czujnikdw pozycji
sitownikow przyja¢ takie jak na schemacie elektropneumatycznym, oznaczenia czujnikow
wykrywajacych kulke dobra¢ samodzielnie.
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3. Schemat ukladu elektropneumatycznego
Uzupehi¢ potaczenia pneumatyczne sitownikow i dysz.
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Wyspa zaworowa

4. Schemat ukladu elektrycznego
Uzupehi¢ o oznaczenia miejsc podiaczenia poszczegdlnych sensorow oraz cewek sterujacych zaworami

sterujgcymi ruchem sitownikow.
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5. Whnioski / podsumowanie



